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1. WSTEP

1.1 Przedmiot STWIiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIORB) sg wytyczne dla robét zwigzanyc z wykonaniem
balustrady U-12a w ramach inwestycji pt: ,,Przebudowa odcinka drogi gminnej nr 440064 S ulicy
Majdanek w Lublincu”.

1.2 Zakres stosowania STWiORB

STWIORSB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét, ktére zostang
wykonane w ramach Zaméwienia publicznego wymienionego w STWiORB DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 1.1.

1.3 Zakres robét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w STWIORB dotyczg wykonania Robdét wymienionych w p. 1.1 zwigzanych
z wykonaniem balustrady U-12a (kolor zétty) jako poreczy sztywnych ochronnych, w lokalizacjach zgodnych
Dokumentacjg Projektowa.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.01 Ogrodzenia ochronne sztywne - przegrody fizyczne separujgce ruch pieszy od ruchu kotowego
wykonane z ksztaltownikéw stalowych, siatek na linkach naciggowych, ram z ksztattownikéw
wypetnionych siatkg, szczeblinami lub panelami z tworzyw sztucznych lub szkta zbrojonego.

1.4.02 Ksztattowniki — wyroby o statym przekroju poprzecznym w ksztatcie zatozonej figury geometrycznej
wykonane z ksztaltownikéw stalowych, siatek na linkach naciggowych, ram z ksztaltownikéw
wypetnionych siatkg, szczeblinami lub panelami z tworzyw sztucznych lub szkta zbrojonego.

1.4.03 Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiORB DM-00.00.00.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robét

Ogdélne wymagania dotyczgce robot podano w STWIORB DM-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” pkt. 1.5.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét i ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa,
STWIORB i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1 Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw
Ogdélne  wymagania  dotyczgce  materiatow, ich pozyskiwania i skladowania  podano

w STWIORB DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.2 Dopuszczenie do stosowania

producent balustrad powinien posiada¢ dla swojego wyrobu aprobate techniczng, certyfikat zgodnosci
nadany mu przez uprawniong jednostke certyfikujgcg znak budowlany ,B” i wystawiong przez siebie
deklaracje zgodnosci, zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury.

2.3 Materialy na fundament pod stupki
Fundamenty dla zamocowania barier mogg by¢ wykonywane jako:

— prefabrykaty betonowe,

—  z betonu wykonywanego ,ha mokro”,
inne rozwigzania uzgodnione z Inzynierem.
Dla fundamentéw Wykonawca opracuje dokumentacje techniczng zgodng z obowigzujgcymi przepisami i
uzgodni z Inzynierem. Sposob potgczenia stupka z prefabrykatem wykonawca uzgodni z Inzynierem lub
wykona z godnie z zaleceniami Producenta balustrad.
Posadowienie fundamentow nalezy wykona¢ na gteboko$¢ ponizej strefy przemarzania gruntu. Do
wykonania fundamentéw do zamocowania konstrukcji wsporczych nalezy uzyé:

— beton cementowy zwykly wg PN-EN 206+A1 lub rbwnowaznej o klasie wytrzymatosci na Sciskanie

C16/20. Przyjeto klase ekspozycji XC2 i konsystenc;ji S1.

3. SPRZET
3.1 Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWIORB DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 3.
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Wykonanie dotéw pod stupki, fundament ogrodzenia, ustawienie stupkéw bedzie wykonane recznie.

4, TRANSPORT

4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogdélne wymagania dotyczgce transportu podano w STWIORB DM-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt.
4. Transport materiatdw moze odbywac sie dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0gélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w STWIORB DM-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt. 5.

Roboty nalezy wykonywaé¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowg uwzgledniajgc dyspozycje lokalizacyjne
i wynikajgce z niej uwarunkowania technologiczne.

5.2.Ustawienie ogrodzenia segmentowego i balustrady
Lokalizacja ogrodzenia segmentowego i balustrady winna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa.
Roboty zwigzane z w ustawieniem balustrad obejmujg wykonanie nastepujgcych czynnosci:

— jesli konieczne - potgczenie cztonéw balustrady przez spawanie,

— wyznaczenie lokalizacji balustrady na podstawie Dokumentacji Projektowej,

— wykonanie dotéw pod stupki balustrady,

— przygotowanie mieszanki betonowej, wykonanie fundamentéw pod stupki wraz z zabetonowaniem

w nich marek stalowych do zamocowania balustrady,

— zamocowanie balustrady,

— uzupetnienie ochrony antykorozyjnej.
Wysokos$¢ wygrodzenia segmentowego wynosi 0,80m do 1,20m (mierzona od poziomu chodnika), przy czym
wysokosé 0,80m nalezy stosowaé w miejscach, gdzie wygrodzenie moze ograniczy¢ widocznosé, np.
w obrebie skrzyzowan, przejs¢ dla pieszych, itp.
W celu unikniecia wydtuzenia lub kurczenia sie ram pod wptywem temperatury zaleca sie mocowaé¢ ramy do
stupkdéw za pomocg $rub i ptaskownikdw z otworami podtuznymi. Przeswity miedzy ramg a stupkiem nie
powinny by¢ wieksze niz 8 do 10 cm.
Po zamocowaniu przeset poreczy nalezy sprawdzi¢ zabezpieczenie antykorozyjne i uzupetni¢ ewentualne
uszkodzenia. Do wykonania naprawy uszkodzenia powtoki antykorozyjnej mozna uzy¢ farb
wysokoocynkowych z duzg zawartoscig czesci statych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoblne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w STWiIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” p.6.
Kontrola jakosci Robét polega na sprawdzeniu:

— zgodnosci wykonania ogrodzenia z Dokumentacjg Projektowa,

— poprawnosci wykonania fundamentéw pod stupki,

— poprawnosc¢ ustawienia stupkéw,

— dokfadnos¢ przymocowania przeset,

— wysoko$¢ ustawienia,

— ciggtosé, wyglad i grubosé zabezpieczenia antykorozyjnego.
Grubos¢ zabezpieczenia antykorozyjnego mierzy sie grubosciomierzami  magnetycznymi  lub
elektromagnetycznymi zgodnie z EN ISO 2178 i ISO 2808.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostkg obmiarowg wykonania urzadzen zabezpieczajgcych ruch pieszy dla poszczegdlnych robét jest
ustawienie urzadzenia zabezpieczajgcego ruch pieszy [m].

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, STWIORB i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9.

PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STWIORB DM-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa wykonania wykonania ogrodzenia typu U-12a i balustrady U-11a jest ceng usredniong dla
przyjetego sposobu wykonania i obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

zakup i dostarczenie wymaganych materiatéw oraz sprzetu,

koszty ewentualnych odpadéw i ubytkéw materiatowych,

oczyszczenie podtoza (nawierzchni),

zabezpieczenie barier poprzez ocynkowanie i pomalowanie,

zainstalowanie urzgdzen bezpieczehstwa w sposéb zapewniajgcy stabilnosc,

doprowadzenie terenu wokdét wykonywanych urzadzen do stanu przewidzianego w dokumentac;i
projektowej lub wedtug zalecen Inzyniera,

wykonanie wszystkich niezbednych badan, pomiardw, préb i sprawdzen,

wykonanie innych czynno$ci niezbednych do realizacji Robét objetych niniejszg STWIORB, zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa.

9.3. Sposob rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych
Cena wykonania robot okreslonych niniejszymi STWIORB oprdcz rozbidrki danego elementu obejmuje:

10.
10.1

9

10
11
12

10.2

roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale nie sg przekazywane
Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robo6t podstawowych,

prace towarzyszgce, ktére sg niezbedne do wykonania robét podstawowych, niezaliczane do robét
tymczasowych.

PRZEPISY ZWIAZANE

Norm

PN-EN 206y+A1 Beton. Czes$¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i
zgodnosé

PN-EN ISO 2178 Powtoki niemagnetyczne na podtozu magnetycznym -- Pomiar
grubosci powtok -Metoda magnetyczna

PN-EN ISO 2808 Farby i lakiery -- Oznaczanie grubosci powtoki

PN-EN 10210-2 Ksztattowniki zamkniete wykonane na gorgco ze stali
konstrukcyjnych — cz.2: Tolerancje, wymiary i wielko$ci
statyczne

PN-EN 10305 Rury stalowe precyzyjne -- Warunki techniczne dostawy —
cze$¢ 3: Rury ze szwem kalibrowane na zimno.

PN-EN 10210-1:2006 Ksztattowniki zamkniete wykonane na gorgco ze stali

konstrukcyjnych niestopowych i drobnoziarnistych — czesé 1:
Warunki techniczne dostawy.

PN-EN 499 Spawalnictwo. Materiaty dodatkowe do spawania. Elektrody
otulone do recznego spawania tukowego stali niestopowych i
drobnoziarnistych. Oznaczenie.

PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno
0golnego zastosowania

PN-M-84540 tancuchy techniczne ogniwowe o ogniwach krétkich

PN-M-84541 tancuchy techniczne ogniwowe o ogniwach srednich

PN-M-84542 tancuchy techniczne ogniwowe. Wymagania i badania

PN-M-85453 tancuchy techniczne ogniwowe o ogniwach dtugich

Inne dokumenty

1. Zatgcznik Nr 4 do Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie szczegdtowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzgdzeh bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (DzU. Nr 220 z dnia 23 grudnia 2003, poz. 2181).



